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Prolog - Berta Benz Prinzip 

bertha-benz-fahrt.de

Das Berta-Benz-Prinzip 
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Robotik 

Warum müssen wir uns mit dem 
Thema auseinandersetzen? 
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christianstruck.de

Versorgungssicherung bei Pflegebedürftigkeit eine 
zentrale gesellschaftliche Herausforderung! 
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Robotik 

Wo stehen wir?
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Programmierter, angetriebener Mechanismus mit einem 
Autonomiegrad zur Durchführung von Fortbewegung, 

Manipulation oder Positionierung. 
Der Roboter schließt auch das Steuerungssystem mit ein. 

ISO 8373:2021 Robots and robotic devices - Vocabulary

Definition | Robotik 
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Einsatzfelder von Robotersystemen

(Klein et al. 2023) 
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Intelligente Pflegehilfsmittel – „ROBEAR“ 

P I

• Entwickelt von RÍKEN für den Patiententransfer
• Unterstützt Bewegung von liegender in sitzende Position und kann 

Patienten bis zu 80 kg tragen
• Projekt wurde abgebrochen

„ROBEAR“ RIKEN 

(Klein et al., 2018)
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Intelligente Pflegehilfsmittel – „Robotic bed“ 

P I

• Entwickelt von Panasonic (Japan) für den Patiententransfer
• Unterstützt Bewegung von liegender in sitzende Position
• Projekt in Prototyp-Phase

„robotic bed“ Panasonic

(Klein et al., 2018)
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Intelligente Pflegehilfsmittel – „Robotic bed“ 

P I

• Entwickelt von Panasonic (Japan) für den Patiententransfer
• Unterstützt Bewegung von liegender in sitzende Position
• Projekt in Prototyp-Phase

„robotic bed“ Panasonic

(Klein et al., 2018)

„Care Assist Robot“ Toyota …
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Intelligente Pflegehilfsmittel – „Exoskelett“ 

P I

• Bislang überwiegend im therapeutischen Bereich eingesetzte Exoskelette
• Unterstützt passiv und aktiv bei Heben, Tragen, Halten. 
• Reduziert Belastungen, korrigiert die Haltung und verstärkt Muskelkraft

(Klein et al., 2018)

https://www.germanbionic.com/
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Intelligente Pflegehilfsmittel – „Exoskelett“ 

P I

• Bislang überwiegend im therapeutischen Bereich eingesetzte Exoskelette
• Unterstützt passiv und aktiv bei Heben, Tragen, Halten. 
• Reduziert Belastungen, korrigiert die Haltung und verstärkt Muskelkraft

(Klein et al., 2023; Yasunaga et al. 2022)

www.cyberdyne.eu/
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Einsatzfelder von Robotersystemen

bertha-benz-fahrt.de-

(Klein et al. 2023) 
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Telepräsenz und Diagnoseroboter - „GIRAFF, Double & Co.“ 

P I

„GIRAFF“ Camino Care 
(Cortellessa et al., 2017´)

Double (www.doublerobotics.com)

• Telepräsenz ermöglicht 
virtuelle Präsenz an 
verschiedenen Orten

• Nutzung für virtuelle 
Beratung bzgl. 
Barrierefreien Wohnen 
(GIRAFF) 

• Mit entfernten 
Angehörigen Kontakt 
halten

• Verbessert die Teilhabe, 
indem es Distanzen oder 
Mobilitätshindernisse 
überbrückt

www.medisana.de
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Einsatzfelder von Robotersystemen

bertha-benz-fahrt.de-

Exoskelet

Stationäre
Trainingsgeräte

Mobile Trainingsgeräte

Logistik / autonome
Transportsysteme

Reinigungsroboter

Intelligente
Pflegehilfsmittel

Telepräsenz- und 
Diagnoseroboter

Emotionale Roboter

Kommunikations- und 
Interaktionsroboter

Mobilitätshilfen

Handhabungshilfen

Komplexe
Assistenzroboter

(Klein et al. 2023)

Roboter in 
Rehabilitation 

Roboter zur Unterstütz-
ung von Pflegepersonal

Roboter zur
Unterstützung zu Hause
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Emotionale Roboter – PARO 

P I• Erster kommerzieller Emotionsroboter
für therapeutischen Einsatz (seit 2005 –
aktuell in 9. Generation) 

• Antibakterielles Fell
• Berührungssensoren, akustische und 

optische Sensoren; helle/dunkle
Umgebung bestimmen Aktivitätslevel

• Evaluiert in verschiedenen klinischen
Settings (Kinder mit Behinderungen, 
Komapatienten, Patienten mit Demenz)

• 1 RCT mit 415 Patienten in 
Langzeitpflege:
Effekt: Stimmung Unruhe/Agitation 

(Moyle et al. JAMDA 18 (2017) 766e773; Hung et al BMC Geriatr. 2019 Aug 23;19(1):232) 
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Kommunikations- und Interaktionsroboter – „SCITOS G3 & G5 SCITOS, KOMPAÏ & Co.“ 

„G3“ & „G5“ SCITOS

(Gross et al., 2015; Klein et al., 2018) 

P I• Roboter-basierte Kommunikation, 
zur Anregung von körperlicher
Tätigkeit und Erinnerungsfunktion
(SCITOS G3; Projekt: SERROGA) 

• KOMPAÏ ist eine
Kommunkationsplattform (Video-
Konferenz mit Pflegepersonal), 
Notrufsystem, Bewegungsmotivator, 
Beobachtung von Nutzerverhalten
(z.B. Einnahme von Medikatmenten)

• KOMPAÏ (ROBOSOFT) wird seit 2016 
verkauft

• PEPPER (SoftBank Robotics) ist seit
2016 in Europa erhältlich

kom
pai.com
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Komplexe Assistenzroboter - „human support robot“, „TIAGo & Co.“

„TIAGo“ PAL Robotics, Spain               
(Klein et al 2018)

„human support robot“ 
Toyota  (Hashimoto et al., 2013)

P I

• TIAGo (PAL Robotics) seit 2015 erhältlich
Funktionen: Objekt- und Gesichtserkennung, autonome Navigation inkl. 
Hindernissumfahrung, Manipulation von Objekten mittels 5-Finger-Hand

• Spot (Boston Dynamics) seit 2019 erhältlich,                                             
Funktionen: Objekt- und Gesichtserkennung, autonome Navigation, in & outdoor, 
Manipulation mittels Greifarm

„Spot“ Boston Dynamics, USA              
www.intelligentliving.com
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Komplexe Assistenzroboter - „human support robot“, „TIAGo & Co.“

P I
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Robotik 

Welche ethischen 
Implikationen gibt es?
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Ethische Fragen und Fragen der Akzeptanz
Täuschung 

 Transparenz bezüglich Funktionalität 
Würde 

 Infantilisierung vermeiden 
Isolation 

 Soziale Kontakte erhalten / fördern  
Privatheit

 Datenschutz / Datentransparenz  
Sicherheit 

 Sicherheitsstandards in der Interaktion
 Steuerbarkeit 

Vulnerabilität 
 Bewusste Annahme der Technik und Umgang mit der    

Erfahrung der eigenen Beeinträchtigung

(Körtner 2016)
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Ethische Fragen und Fragen der Akzeptanz

Entwicklung und Implementierung von Robotik 
(Auszug)
• Co-Kreation ab Frühphase der Entwicklung von 

Techniken
• Berücksichtigung ethischer Aspekte
• Nutzer*innenperspektive (Gesundheitsberufe 

und/oder Menschen mit Unterstützungsbedarfen)
• Evidenz vor Aufnahme in Regelversorgung

(Deutscher Ethikrat 2020)
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Akzeptanz

(Arnold and Wilson, 2017)

JA NEIN Unent-
schlossen

55% 38% 7%

Allgemeinbevölkerung (International) n = 12.000  | 12 Länder 
Aufgeschlossenheit  das Computersysteme oder Roboter mit künstlicher 
Intelligenz zukünftig eine Rolle in der Gesundheitsversorgung spielen. 
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Handlungsschwerpunkte | Qualifizierung 
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Handlungsschwerpunkte | Qualifizierung 
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Robotik 

Wie kann die Praxisintergration gelingen? 
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Angebot zur 
funktionalen 

Unterstützung  

Bedarf zur 
funktionalen 

Unterstützung zur 
Teilhabesicherung 

Praxisimplementierung nach SEQI 
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1.

2.

Modul Mobilität Exoskelett (hunic) 
Modul Verhaltensweisen und 
psychische Problemlagen

Emotionsroboter PARO 

Modul Kognitive und 
Kommunikative Fähigkeiten 

VR Anwendung 
Achtsamkeitsübung 

Modul Gestaltung des 
Alltagslebens & Soz. Kontakte 

NAO Roboter & Telepräsenz 
Roboter 

Praxisimplementierung nach SEQI 
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(Quelle: format.medizin.uni-halle.de)

Umsetzung in …
n=25 Einrichtungen

Qualifikation von …
n=120 Digital Change Agents

Rekrutierung
08.2021-03.2022

Praxisimplementierung nach SEQI   
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Ergebnisse der Praxisimplementierung nach SEQI 
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Veränderung Nutzungsabsicht (TUI) (Median) n=120

T1 T2 T3

Die Nutzungsabsicht 
war zu Beginn 

bereist sehr hoch 
und konnte aber 

geringfügig 
gesteigert werden!
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Belegzitate „Evaluative Einführung“

Nein, das ist auf jeden Fall wichtig. Also ich möchte gerne wissen, was ich dann 
sozusagen dann trage, um zu gucken, wofür ich das auch trage. Ja? 

Und wenn ich was bekomme, wofür ich es eigentlich auch bekomme, ja? Für welches 
Klientel ist es am besten, ja? Sicherlich kann man das auch so ausprobieren und man 

hat IMMER mal noch vielleicht den einen oder anderen, bei dem man es auch 
probieren könnte, wo man gar nicht DENKT, man könnte es probieren. 

(2021.07.16_10.55_01, Pos. 58)

Ergebnisse der Praxisimplementierung nach SEQI 
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https://format.medizin.uni-halle.de/anmeldung/
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Fazit 

Fazit

• Digital-assistive Technologien und soziale Robotik haben ein großes 
Potential um den Herausforderungen der Gesundheitsversorgung mit 
einer wirkungsvollen Transformation zu begegnen.

• In der praktischen Versorgung von Menschen mit Demenz spielen 
Soziale Roboter bisher eine untergeordnete Rolle. 

• Qualifizierung und die aktive Beteiligung bei der Entwicklung und 
Praxiseinführung von Robotik und digitaler, assistiver Technologie ist 
notwendige Voraussetzung. Vorbehalte können dadurch reduziert 
werden. 

 Transformation wird im und durch den Pflege- und 
Versorgungsprozess initiiert! 
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Professor Dr. rer. medic. Patrick Jahn 
Leiter der AG Versorgungsforschung | Pflege im Krankenhaus 
Department für Innere Medizin | Universitätsmedizin Halle (Saale) 
Ernst-Grube-Str. 40 | Bettenhaus II Raum 117 | 06120 Halle (Saale)
Tel: +49 345 557 2220 | Mob: +49 170 636 7838  

Vielen Dank!

Homepage: AG Versorgungsforschung 
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